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Einladung zur  
Abschlussveranstaltung des Forschungsprojekts „OKULAr“ 

Sehr geehrte Damen und Herren, 

wir laden Sie herzlich ein zur Abschlussveranstaltung des Forschungsprojekts  

 
“Optische KI-basierte Umfeldwahrnehmung und Lokalisierung  

für Automatisierte Fahrzeuge” 

einem Gemeinschaftsprojekt der iMAR Navigation GmbH, des DLR, der Valeo GmbH 
und der Universität Göttingen. 

📅 Datum:  Dienstag, 30. September 2025 

🕙 Dauer: 10:00 Uhr – 15:30 Uhr  

📍 Ort:  DLR Standort Braunschweig, Lilienthalplatz 7,  

  Geb. 118.6 / AVZ, 1. OG, Raum 130 (Link) 

Anmeldung: https://dlr.expert/okular  (bis 15.09.2025) 

Programm-Highlights 

• Begrüßung und Projektvorstellung 
• Fachvorträge von Vertreter:innen der beteiligten Partnerinstitutionen 
• Mittagspause / fachlicher Austausch 
• Besichtigung und Vorstellung der Fahrzeuge und Messaufbauten 
• Diskussion zu Anwendungspotenzialen und Anknüpfung an zukünftige Projekte 

• Feedback und Wrap-Up ➝ ideal zum Netzwerken 

Wir freuen uns sehr, das gemeinsame Projekt mit Ihnen abzuschließen und mit Ihnen in 
den Austausch einzutreten. 

Mit freundlichen Grüßen, 
Ihr Organisationsteam 
 
iMAR Navigation GmbH | DLR | Valeo GmbH | Universität Göttingen  

https://dlr.expert/okular/front/content.php?id_article=954
https://dlr.expert/okular
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Über unser Vorhaben: 
 

Das Vorhaben OKULAr hat zum Ziel, die Navigation und Fahrt automatisierter Fahrzeuge 

der Level 4 und 5 in besonders komplexen Fahrsituationen durch verbesserte Verfahren 

zur Lokalisierung zu ermöglichen. Dies soll aus Fahrzeugsensoren wie Light Detection and 

Ranging (LiDAR) gewonnenen Umfeldinformationen und neuen selbstlernenden Metho-

den auf Grundlage von künstlicher Intelligenz (KI) erreicht werden. 

• Mit welchen Methoden lässt sich eine zuverlässige Positionierung und Navigation 

erreichen, wenn sowohl bei der Satellitennavigation (GPS / GNSS) , als auch bei der 

Sensordatenverarbeitung Herausforderungen bestehen?  

• Wie lassen sich Kartendaten in die Positionslösung einbinden?  

• Welche Vorteile bietet künstliche Intelligenz bei der Lokalisierung?  

Mit diesen und weiteren Fragen hat sich das Projekt unter Federführung der iMAR Navi-

gation GmbH zusammen mit den Partnern DLR Institut für Verkehrssystemtechnik, Va-

leo Deutschland und der Georg-August-Universität Göttingen in den vergangenen drei 

Jahren beschäftigt. Die Ergebnisse unserer Arbeit präsentieren wir bei diesem Abschluss-

event.  

Freuen Sie sich auf Fachvorträge zu den entwickelten Methoden und Technologien sowie 

auf spannende Diskussionen zu Anwendungen, Weiterentwicklungsperspektiven und Ver-

wertungsmöglichkeiten. 

 

Die Veranstaltung findet am 30. September 2025 am DLR in Braunschweig statt. Die An-

meldung ist ab sofort unter https://dlr.expert/okular möglich. Wir freuen uns auf Ihren 

Besuch! 

Link auf LinkedIn 

https://www.linkedin.com/company/imar-navigation-gmbh/
https://www.linkedin.com/company/imar-navigation-gmbh/
https://www.linkedin.com/company/dlr-verkehrssystemtechnik/
https://www.linkedin.com/company/valeo-deutschland/
https://www.linkedin.com/company/valeo-deutschland/
https://www.linkedin.com/company/-university-of-goettingen/
https://dlr.expert/okular
https://www.linkedin.com/posts/franz-andert-04a925256_ank%C3%BCndigung-zum-abschlussevent-des-projekts-activity-7348712047662059520-CSqz?utm_source=share&utm_medium=member_desktop&rcm=ACoAAArULTwB5ts76fp1Vq3TWZzIxr_BH_SfwOM

